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一、概述 

LZPJ-1 型转速跑偏监控器是本公司在多年生产转速、跑偏监控器的基础上，开发

生产的最新产品。该仪器能针对斗提机、刮板机、皮带输送机等输送机械在使用中最容

易引起设备事故的“失速”、“跑偏”等故障状况进行监测和控制。可广泛应用于粮食、

制药、化肥、仓储等行业。 

LZPJ-1 型转速跑偏监控器由控制器和转速、跑偏等传感器组成。 

二、主要技术指标 

1、转速监控形式：   在被监控设备实际转速低于设定正常转速的 80%时，以声

光信号报警并有报警继电器动作；在被监控设备实际转速

低于正常转速的 70%后，延时 5 秒后输出停机继电器动作。                        

2、转速监控误差：   ±1rpm。  

3、跑偏监控形式：  畚斗：在预定的时间内，被监控设备的畚斗的跑偏数超过 2

个时，仪器以声光报警，同时报警继电器动作；畚斗跑偏

数超过 8 个时，仪器在延时 10 秒后，输出停机继电器动作；

如果跑偏数超过 12 个，则仪器直接输出停机继电器动作。 

皮带：被监控设备的皮带跑偏时，仪器以声光报警，同时

报警继电器动作；当皮带跑偏时间持续 5 秒以上时，则仪

器输出停机继电器动作。 

4、跑偏监控传感器： 配套有专门设计的无接触免调试电感感应式跑偏传感器，

设左右两个跑偏监测点。对于非金属畚斗或皮带则配套以

电容感应式跑偏传感器。 

5、跑偏监测距离：   5~15mm 

6、溢流监测形式：   此项功能根据用户要求选装，当仪器检测到溢流信号（“溢

流”接线端与仪器的接地端短路）时，仪器以声光报警，

同时报警继电器动作；当溢流信号持续 5 秒后输出停机继

电器动作。   

7、输出触点负载：   AC220V/3A(无感)    二组 

8、工作电源：       AC220V ±10%     50Hz 

9、工作环境：       温度       控制器  0～40℃ 

传感器  －10 ～50℃   

相对湿度   不大于 90％ 

10、外形尺寸：      96×96×100（mm） 
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11、开孔尺寸：      控制器      90×90(mm)  

                    转速传感器 φ38 (mm) 

                    跑偏传感器（电感式） φ53 (mm) 

跑偏传感器（电容式） φ30 (mm) 

三、仪器安装 

LZPJ-1 型转速跑偏监控器的控制器，转速、跑偏等传感器应分别安装。步骤如下： 

1、控制器安装 

控制器可安装在设备现场或控制室的控制柜屏上，根据控制器的尺寸开孔后，将

控制器从屏前推入孔中，再从屏后用二付安装支架将其固定在控制屏上。(见图一)   

                              

控制屏面板     

                                        控制器         
（图一）                                  

                                        
                          安装支架 
2、转速传感器的安装 

转速传感器安装在被监控设备的底座被动轴旁的支架上，用户自行制作一个金属感

应片，将其装在底座被动轴上，使之能随被监控设备一齐转动，然后将转速传感器正对

着该金属感应片，调节转速传感器同该金属感应片的距离在 5mm 左右。见图二           

 
 金属感应片  

 
 
 
 
 
 
 
 
 

图二 

 
3、跑偏传感器的安装 
跑偏传感器安装在斗提机靠近顶端机体内侧的机身上。对于其他形式的设备，跑

偏传感器安装的位置及方式由用户自行根据实际的监测要求安装。 
 
示例见图三 

            斗提机机头                                                                    
   4—M4                    

间距 5～10mm 
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45                                              畚斗       

                                                                               
 45                跑偏传感器（2个）Ф53      

                     
               斗提机内侧机体      

                               
 跑偏传感器 
安装开孔尺寸                            （图三） 

 
4、溢流传感器的安装 

由于被监控的设备其产生溢流的部位及检测溢流的方式各不相同，用户可根据实

际情况自行选择并安装溢流传感器。 

5、电气接线图 

电气接线图见图四 

 
（图四） 

 

四、仪器使用  

1、 面板结构示意图 
如图五所示 
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（图五） 
2、调试                   
将监控器的控制器、转速传感器和跑偏传感器分别安装妥当，并按图四所示的电

气接线图将各部分准确连接后，用户可按下列步骤进行使用前的调试： 

启动： 

① 接通 220V 交流电源，正常时应闪烁显示“LIE”，同时“校准”红色指示灯亮； 

② 启动被监控的设备，仪器自动检测到转速信号后，显示窗中“LIE”熄灭，延时

10 秒后开始显示被监控的设备即时的转速； 

跑偏调整： 

如果仪器用于监测畚斗跑偏，仪器会显示“P ※”（P 表示跑偏，※代表 1～9 的

数字，表示在预定时间内跑偏的个数），同时状态指示灯中表示“左偏”、“右偏”红

色指示灯会对应地发光，指示跑偏的方向。用户便可根据跑偏的位置和跑偏程度（个数）

调节皮带轴的平衡螺杆直至仪器显示“P   0”，表示跑偏调整完成。 

如果仪器用于监测皮带跑偏，仪器会显示“P――”，表示出现皮带跑偏，同时状

态指示灯中表示“左偏”、“右偏”红色指示灯会对应地发光，指示跑偏的方向。用户

便可根据跑偏的位置调节皮带的位置，直到指示灯不亮，调整完成。 

溢流调试 

用户模拟溢流传感器发出一个信号，仪器“溢流”红色指示灯应发光，并发出报

警声音；若溢流信号消失，仪器应停止报警。 

转速设置： 

① 在完成跑偏调整、溢流调试后，仪器转而显示被监控设备的转速情况，用户在

确认当前显示的转速为被监控设备的正常转速后，只要按住“显示／设置”键约 3～4

状态指示灯 
（其中“溢流”

状态为用户选择

功能。） 

显示窗 
 

失速比例指示 
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